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无论使用哪种版本的 EHANG Play App 飞行，请注意以下事项：

重要注意事项

使用前，请仔细阅读国际民航组织和当地空域管制规定、无人机管理规定的相关条例。使用者如因违
反相关法规导致违反国家法律法规，或不按照本手册使用步骤、注意事项而产生的自身或他方的人身
伤害或财产损失，以及产生的法律责任，由使用者自行承担。

1. 飞行器在飞行过程中存在一定的危险性， 使用全新飞行器首次飞行前，必须选择完全开阔的环境进行
首次飞行，才可安全地体验飞行器的各项功能。

2. 请勿在相关法律法规限制的禁飞区域飞行。

3. 飞行时，请远离障碍物、人群、高压线、树木、水面等不适宜飞行的环境。

4. 飞行器可能会因建筑物密集或过高而受到干扰导致无法正常飞行，请选择空旷的环境飞行，减少飞
行器定位误差。

5. 请远离电磁环境复杂的场所。飞行器必须在信号塔、基站等干扰环境 200 米以外使用，避免因受到
电磁干扰无法起飞、失控坠机等状况。

6. 恶劣天气下请勿使用，如高温、下雪、大风（5 级以上）、雨雾等天气。

7. 飞行过程中，建议在可视范围内操控飞行器，避免因为不了解飞行状况而发生意外。

8. 未成年人不建议单独操控。若交由未成年操控，需由熟悉飞行器的成年人在旁监督指导。

9. 使用前，请确保手机、VR 眼镜 /G-BOX、智能飞行电池电量充足。

10. 准备飞行前，飞行器机头朝前放置，人与飞行器保持至少 5 米距离，远离其他不安全因素（如障碍物、
人群、高压线等）。

11. 当 App 界面表示飞行器的小图标        与实际飞行器机头方向偏差过大时，需在 App 主界面设置功能
中进行磁罗盘校准，如校准后依然偏差过大，建议更换飞行地点。

12. 切勿触碰或靠近旋转中的螺旋桨，以免刮伤。

13. 使用过程中， VR 眼镜 /G-BOX 必须随身携带，VR 眼镜 /G-BOX 必须保持在 3 米范围内， 严禁放置于
地上，否则可能导致通信连接中断。建议放入口袋中，随身携带。

14. 注意观察实时电量，电量低时请及时操作着陆。

15. 出现紧急情况立即点击悬停按钮，飞行器会悬停在当前位置。

16. 首次操控 GHOSTDRONE 飞行，需先在指点飞行模式下熟悉操作 3 次后，方可解锁阿凡达飞行模式。
使用阿凡达体感手动模式时，飞行器仅依靠陀螺仪、加速度计和磁罗盘飞行，其他传感器为关闭状态，
是相对安全的模式。为达到精准的手动操作，首次使用阿凡达体感手动模式， 请在空旷地区高于 30 米
处进行体验。
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飞行前检查

智能飞行电池：短按一次开关键，如图，查看右上角电量。建议电量充足状态下使用。
VR 眼镜：长按开关键打开 VR 眼镜，查看右下角电量，如图。长按开关键关闭。建议电量充足状态下使用。
G-BOX：短按开关键，打开 G-BOX，如图，观看电量指示灯。亮灯的数量越多，表示电量越高。电量减少，
灯从左往右递减熄灭。长按开关键关闭。建议电量充足状态下使用。
手机：检查手机的电量，建议电量充足状态下使用。

每次飞行前请检查螺旋桨是否安装正确与稳固。查看锁定方向是否一致，旋转一下查看是否牢固。且请务必检
查各螺旋桨是否完好，如有破损、老化、变形等情况，不得用于飞行，请及时更换螺旋桨。

电量检查

螺旋桨检查

16.66
4516mAh

98%

智能飞行电池

长按开机

5.8G

VIEW SWITCHMENU

+

_

VISION DATA POWER
CHANNEL SEARCH

2.4G

Battery xx%

VR 眼镜

开关

充电/电量指示灯

USB PWR DATA

G-BOX 手机



App下载

■官网下载
登录亿航官网www.ehang.com 【下载】专区下载EHANG Play App。

■支持机型

安卓系统要求：Android 4.1 及以上系统。
苹果系统要求：iOS 8.0 或更高版本。

扫描二维码，下载EHANG Play APP

苹果设备：请到AppStore中搜索EHANG Play。 
安卓设备：请到应用商店中搜索EHANG Play。 
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注册/登录

1.注册登录
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输入有效的手机号或邮箱，此为用户账号，亦
用于接收验证码 

点击“获取验证码”，在左侧对话框内输入接收
到的验证码 

可通过微信、微博、Facebook授权登录 

打开 App 登录

输入手机号或邮箱 输入验证码

登录即代表同意EHANG Play服务协议，请务
必认真阅读 

主界面



连接设备
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飞机的连接状态：未连接为灰色，连接后为蓝色；
蓝牙 /Wi-Fi 的连接状态：未连接为灰色，连接后为蓝色。

1

点击“连接飞机”

打开 VR 眼镜或 G-BOX 的电源，打开手机 Wi-Fi，搜索
“EHang”开头的 Wi-Fi 名称，输入密码（Wi-Fi 密码请看

VR 眼镜底部、G-BOX 的侧面）。

打开 VR 眼镜或 G-BOX 的电源，然后点击
“搜索蓝牙”，如图点击蓝牙名称连接。

iOS系统连接Wi-Fi Android系统连接蓝牙

2

打开Wi-Fi设置 打开Wi-Fi设置
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3

4

飞行器连接成功

Wi-Fi 连接成功（iOS 版）

蓝牙连接成功（Android 版）

点击选择飞行模式

建议在 Wi-Fi 条件下观看《飞行教学》、
《说明手册》和《常见问题》 。 侧边菜单栏

个人资料设置，包括飞行记录查看、
头像、签名等设置。 

相册功能

如图，Wi-Fi/ 蓝牙连接成功后，打开飞
机电源开关：先短按一次，再长按，
直到飞机灯亮起，听到“滴 - 滴滴滴”
的声音，即为成功开启飞机。
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若是更换了设备（包括飞机、
VR 眼镜或 G-BOX），或者长
时间无法连接，请先关闭飞
机电源。然后点击“长时间
无法连接”，再点击“开始绑
定”，再次根据图示开启飞机
电源即可。

长时间无法连接处理方法

飞机与 App 连接成功



08

使 用 球 形 相 机 的 用 户，可 点 击“相 册”界 面 中 点 击“连 接 相 机”，搜 索“EHangCam”开 头 的
Wi-Fi，输入密码“12345678”即可连接球形相机读取卡内资料。

相册及球形相机的连接

本地相册

相机相册

下载列表

球形相机的 Wi-Fi 名称
Wi-Fi 密码

点击连接相机

注：需打开飞机电源，使相机保持开启状态。

相机连接成功

08:36 02:41



在“我”的界面内，可查看飞行记录 , 设置个人资料。

“我”的个人资料

注：iOS 版签名直接点击“飞行签名”即可设置。Android 版签名设置请点击       进行设置。
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编辑个人资料
个人昵称显示，在      中编辑 

头像显示

飞行榜单

飞行总纪录

编辑个人资料

点击编辑头像

点击编辑昵称

点击编辑性别

点击编辑地区

点击编辑生日

点击编辑签名

点击编辑个性签名（仅限 iOS 系统，
Android 系统个性签名在       进行设置）。
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点击主界面左上角的       侧边菜单栏，可看到飞行设置、相机设置、磁罗盘校准、云台校准及飞机、云
台和相机的固件升级。

侧边菜单栏

1、飞行设置
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（3）相机俯仰控制 ：选择“手机”，即用飞行界面的滑杆控制相机俯仰，选择“VR 眼镜”即通过眼镜俯仰来控
制相机俯仰。

（4）指示灯：有全关、全开、关闭前灯可选。

速度与高度
（5）返航高度：点击返航后自动飞到的高度，有 15 米 ~50 米可选。速度档位：有缓慢、快速可选。初次飞行，

建议选择缓慢。
（6）GPS 飞行速度：指在 GPS 信号良好的情况下，飞机具有稳定的定位飞行功能。此选项有最慢、适中、较

快、最快等速度可选。手动飞行速度 ： 手动飞行状态下无 GPS 定位辅助，速度及飞行姿态需依赖手腕精确控制。
大风等恶劣天气也会对飞行路径造成影响。速度档位可选缓慢 / 快速。新手请以缓慢档位熟悉操作后再切换快
速档位。

基本设置
（1）地图类型：有卫星地图、3D 地图、2D 地图可选。
（2）速度单位：有公里 / 时、米 / 秒、英里 / 时可选。

2、相机设置



1

3

2

4
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注：若校准后偏移值仍过大，建议再次校准。

当手机角度与机头的角度偏离过大时，需要进行磁罗盘校准。
磁罗盘校准共4个步骤，第一步：  校准手机磁罗盘；第二步： 飞机水平方向校准；第三步： 飞机垂直方向校准；第四
步：完成校准。

3、磁罗盘校准
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飞机、云台、相机等固件会不定时更新。当检测到新版本时，点击相对应项，升级固件即可。

4、云台校准

5、固件升级

1 2

3



飞机平稳降落将自动锁定

请任意点击你附近的位置，二次确
认后，飞机将直飞目的地，注意避
开树木、建筑和高压线

点击悬停按钮，飞机悬停于空中

点击返航，飞机返航至起飞点

起飞前将飞机置于空旷水平的底面，
并将飞机朝前放置，人与飞机的距
离需大于 5 米。（禁止在室内起飞）

起飞前确认飞机电量是否
超过 70%

点击起飞，滑动确认后，飞机将自
动起飞至 10 米悬停

确认起飞后，飞机将缓慢向上飞起，
请与飞机保持安全距离！

确认起飞

滑动起飞      >>>

1

3

2

4

7

6
5

请将飞机携带至空旷场地，根据新手指引步骤，完成您的首次飞行。

按照前面的步骤将飞机、VR 眼镜 /G-BOX、App 三者连接好后，点击主界面右上角        图标在 Wi-Fi 情况下观
看教学视频及详细阅读说明书，充分了解 GHOSTDRONE 2.0 后，开始您的首次飞行。
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新手指引

1、指点飞行新手指引

检查电量 检查起飞环境 起飞 返航 降落 锁定悬停指点飞行

点击降落，飞机自动降落
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8

1

3

2

4

7

65

端平手机使飞机处于悬停状态，点击
“确定”后，前后倾斜手机，控制飞

机前后飞行。

确定

端平手机使飞机处于悬停状态，点击
“确定”后，左右倾斜手机，控制飞

机左右飞行。

确定

端平手机使飞机处于悬停状态，点击
“确定”后，手持手机旋转身体，飞

机将跟着旋转。

确定

你已完成阿凡达基础飞行教学，端平
手机后点击“确定”即可自由体验阿
凡达飞行。进击情况下点击“紧急悬
停”按钮可使飞机悬停。

确定

点击起飞按钮 用大拇指拖动将飞机拉高到 30 米

起飞前将飞机置于空旷水平的底面，
并将飞机朝前放置，人与飞机的距
离需大于 5 米。（禁止在室内起飞）

当前模式为阿凡达体感模式，倾斜、
旋转手机可以 控制飞机的运动。在开
始之前，请先端平手机。

手机已端平

设备电量充足 起飞环境 端平手机 悬停 倾斜手机升降起飞

2、阿凡达飞行新手指引
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飞行

1、指点飞行
点击指点飞行，进入主界面：

点击“选择飞行模式”，进入选择页面：

12

13

14 15 16
17

18

19

20
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当前飞行模式
蓝牙或 Wi-Fi 连接状态
飞行器连接状态
卫星数
智能飞行电池电量
飞机起飞点与当前飞机位置的水平距离
飞机起飞点与当前飞机位置的垂直高度
当前飞行速度
飞行时间
设置

8
9

1

3
2

4

7
6
5

10

录像 / 拍照
机头旋转
升降
降落
返航
跟随
悬停
飞行器位置和指点飞行路线
微控
滑动起飞（起飞前显示）

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

11

12
14
15
16

17
18

19

机头旋转：向左拉，机头逆时针旋转，向右拉，机头顺时针旋转。

拍照 / 录像：点击拍照图标开始拍照；点击录像图标开始录像，再次点击停止录像。

降落：飞机会直接降落，不会返回起飞点，请注意飞机下方的着陆点，避开水面等不安全环境。

返航：飞机回到起飞点上方，注意飞行设置里的返航高度。

跟随：带着眼镜 /G-BOX，飞机与操作者是相对跟随模式。启动跟随功能时，飞机与操作者的距离保
持不变，飞机暂无避障功能，注意周围环境，避免撞到障碍物。
悬停：飞机悬停在当前高度。

飞行器位置和指点飞行路线：指定地图上任意一个地点，会出现     图标，二次点击     确认后，飞
机即往目的地飞去。白色虚线表示飞行轨迹。     

微控：红色三角符号       表示机头方向此模式为无头微控模式，即不管机头在哪个方向，飞机只会
根据当前的左右前后飞行。      手指拖动中间的红色圆圈，往想要飞行的方向拖动，飞机就会向所指
方向缓慢飞行，停止拖动则停止飞行。多用于小范围内调整较精确的方位。

起飞点 飞机示意图标 目的地

词义解释：

注：手机音量键可控制拍照录像。
“+”键控制拍照：按一次“+”键，表示拍照一张；
“-”键控制录像：按一次“-”键，表示开始录像，再按一次停止录像。

图中绿色线为当前电量能够支持的飞行时间；黄色线为返航时间；红色线为降落时间。当前的电量决定各阶段的时间。

return Land
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紧急悬停
降落
返航
跟随
VR 模式（VR 眼镜控制云台俯仰）
升 / 降
飞行器位置和指点飞行路线
手动 /GPS 模式

当前状态
蓝牙或 Wi-Fi 连接状态
飞行器连接状态
卫星数
智能飞行电池电量
飞机起飞点与当前飞机位置的水平距离
飞机起飞点与当前飞机位置的垂直高度
当前飞行速度
飞行时间
拍照 / 录像
水平仪

8
9

1

3
2

4

7
6
5

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19

注：阿凡达模式对飞行操作有一定的安全要求，需先在指点飞行模式下熟悉操作并使用 3 次后，才可
解锁阿凡达飞行模式。

2、阿凡达飞行

12

13

14

15

16

17

18

19

词义解释：

16

19

11

12 紧急悬停：遇到紧急情况，可按下紧急悬停按钮来避免飞机撞到障碍物。点击一次，按钮变成红色，
启动紧急悬停，再次点击即解除紧急悬停。

水平仪：红色三角符号     为机头方向，水平仪主要显示当前飞机的倾斜角度。

VR 模式：点击 VR 模式即进入 VR 模式操作界面，详情请看下一页 VR 模式介绍。

手动 /GPS: 手动飞行状态下是无 GPS 定位，速度靠手动控制，大风等恶劣天气也会对飞行路径造成影响。
GPS 是在 GPS 状态下，具有稳定定位的飞行。手动速度较快，新手建议优先选择 GPS 模式。
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3、航点模式

当前飞行模式
蓝牙或 Wi-Fi 连接状态
飞行器连接状态
卫星数
智能飞行电池电量
飞机起飞点与当前飞机位置的水平距离
飞机起飞点与当前飞机位置的垂直高度
当前飞行速度
飞行时间
设置

录像 / 拍照
机头旋转
升降
降落
返航
跟随
悬停
飞行器位置和航点飞行路线
微控
禁飞区
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进入航点界面，在地图上设置想要的飞行路线，然后点击Go即可，飞机会按照飞行路线开始飞
行。若想重新设置航行路线，点击悬停按钮即可。
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4、易拍模式

易拍模式有6个方式，垂直拉升、旋转拉升、水平侧拉、拉远易拍、兴趣点环绕和跟随模式等。

飞机垂直向上拉升，飞

到100米后自动悬停。

飞机垂直旋转向上拉升，

飞到100米后自动悬停。

飞机可在水平面内，左或右水

平飞行，200米后自动悬停。

主界面
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飞机将斜向上飞行，请

务必时刻注意环境，当

飞行高度适宜时请按“

停止”或者“悬停”按钮。

点击地图选取兴趣点，若有偏

移，可以拖动图标至兴趣点，

点击“开始环绕”，飞机环绕兴

趣点飞行。

跟随功能是飞机与人为水平

跟随，飞机暂无自动避障功

能，请注意飞行环境。

注：易拍的各项模式对环境的要求较高，请选择空旷适宜的环境飞行。如有紧急状况请点击“悬停”按钮，请优先确保人身安全。
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点击进入“VR 模式”，可使用 VR 眼镜控制云台俯仰。
如下图所示，

（1）向上滑动，升高飞机的飞行高度；
（2）向下滑动，降低飞机的飞行高度；
（3）双击屏幕悬停飞机、再次双击取消飞机悬停。
（4）手机的前倾、后倾、左倾、右倾分别控制飞机前后左右 飞行方向。

注：无操作时请保持手机水平端放。
   

5、VR模式

a. 向右滑动手机屏幕，打开 VR 俯仰功能（系统默认打
开 VR 俯仰），头戴 VR 眼镜，可通过抬头低头来 控制
云台俯仰角度。适合拍摄不同高度的影像。

b. 向左滑动手机屏幕，锁定 VR 俯仰功能。此时不能通
过 VR 眼镜来控制云台俯仰角度。适合拍摄同一高度的
影像。

向上滑动手机屏幕，升高飞机的飞行高度。

双击屏幕悬停飞机、再次双击取消飞机悬停。

向下滑动手机屏幕，降低飞机的飞行高度。

信息栏：从左往右分别为当前飞行模式、水平距离、
垂直高度、当前连接状态、当前电池电量。

（1）云台俯仰
返航 降落 VR眼镜锁定



点击返航时，双击屏幕

悬停，或者开启体感。

双击屏幕悬停，或者开启体

感；按住屏幕暂时开启体感。
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GHOSTDROEN 2.0 飞行电池具有智能自动返航功能。电池会根据飞机当前经纬度，动态计算剩余
电量是否足够返回至返航点。因此，当剩余电量接近警报值时，GHOSTDRONE 将会自动返航，
并悬停在返航点上方 10 米位置。

当电池电量发生异常时，电池BMS会发出报警，此时请按照指示，立即返航。

联系我们
官网：www.ehang.com
官方微信：EhangUAV
官方微博：亿航智能

服务邮箱：service@ehang.com
售后热线：400-622-1638
服务时间：周一至周五 9:00-18:00

更新说明
本说明书内容如有更新，恕不另行通知。最新信息请往亿航官网查看：
www.ehang.com/cn/download/

最终解释权归广州亿航智能技术有限公司所有

智能自动返航

电池 BMS 报警

安全提示
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www.ehang.com


